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I. ПРЕДНАЗНАЧЕНИЕ 

Микропроцесорният контролер на МИКРОСИСТ, модел MS8103АSP е 

предназначен да измерва и регулира, по 3 позиционен или пропорционален закон 

(с ШИМ изход), различни параметри на технологичните процеси. Уредът регулира 

изход К1 по задание, външно за уреда, подадено като линейна аналогова величина, 

като има възможност за калибриране на тази величина. Изхода К1 се управлява по 

задание вътрешно за уреда, и е предвидена възможност за директна промяна на 

заданието му по време на работа на системата. 

Контролерът може да реализира препредаващ аналогов изход. 

Предлага се в два корпуса за панелен монтаж - хоризонтален и 

вертикален. 
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II. ТЕХНИЧЕСКИ ДАННИ 

Аналогови входове 2 

Линеен токов 

Линеен напреженов 

0 (4) ... 20 mA DC 

0 … 1 (10) V DC 

Резистивен термодатчик 

Термодвойка 

Pt 100 

тип J, K, S, B 

Релейни изходи 3 

K1 – положителен (пр.”нагряване”) 

К2 – отрицателен (пр.”охлаждане”) 

AL – аларма  

250 V / до 5 A
* 

250 V / до 5 A
*
 

250 V / до 5 A
*
 

Аналогови изходи 2 

Препредаващ токов 

Препредаващ напреженов 

0 (4) ... 20 mA DC 

0 … 1 (10) V DC 

Индикация и клавиатура  

Дисплей 

Обхват на дисплея 

Точност 

Клавиатура 

1x4 цифри LED  

-1999 ... 9999
** 

± 1 LSB 

полусензорна 

Захранване  

Захранващо напрежение 

Честота на захранващото напрежение 

220 V 

50 Hz ( 1 Hz) 

Работни условия  

Работна температура 

Работна относителна влажност 

0 … 50 °C 

0 … 80 % RH 

Размери  

Габаритни размери (WxHxL) 

Монтаж 

Тегло 

вертикален   48 x 96 x 128 mm 

панелен в отвор 44 x 90 mm 

max 400 g 

Съхранение  

Температура на съхранение 

Относителна влажност при съхранение 

-10 … 70 °C 

0 … 95 % RH 
*
 - за ток над 6 A се подбират други клеми 

**
 - форматите са      X.XXX      XX.XX      XXX.X      XXXX 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



4 

 

III. ЛИЦЕВ, ЗАДЕН ПАНЕЛ И БУТОНИ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

G
N

D

~ 220 V
IN

+
1

2
V

ANALOG SP

ANALOG OUT
+ -

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Настройка на параметри 

 Настройка на системни параметри 

 Потвърждаване на направена корекция 

 Изход от режим НАСТРОЙКА 

 

 Редактиране на заданието за регулиране (охлаждане) 

 Отместване на аналогов вход 

up
 

 Промяна на параметри 

 Настройка на аналоговият вход  

down
 

 Промяна на параметри  
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IV. ПРИНЦИП НА ДЕЙСТВИЕ 

 

Означенията на графиките по-долу (и навсякъде другаде) имат следното значение: 

 

SP1 - задание на К 1 (напр. “НАГРЯВАНЕ”) (формира се от външен аналогов 

сигнал) 

SP2 - задание на К 2 (напр. “ОХЛАЖДАНЕ”) 

1 - зона на пропорционалност или хистерезис за SP1 

2 - зона на пропорционалност или хистерезис за SP2 

ALо - долна граница на алармата 

AHi - горна граница на алармата 

ALd - закъснение при задействане на алармата 
 

AHiALo  
Фиг. 1 

 

На Фиг. 1 и Фиг. 2 е показано принципното действие на 3 позиционния 

регулатор с аларма.  
 

 
Фиг. 2 
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Фиг. 3 

 

На Фиг. 3 и Фиг. 4 е показано принципното действие на  регулатор с ШИМ 

изходи и аларма.  
 

 
Фиг. 4 
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V. УПЪТВАНЕ ЗА РАБОТА 

В режим на нормална работа се влиза веднага след подаване на 

захранването. Параметърът, който е достъпен за промяна в този режим е заданието 

на К2. 

1. Изобразяване и редактиране на заданието за регулиране (SP) 

 

 
 Изобразява задание 1  – SP1 

 
 Изобразява задание 2  – SP2 

 При задържане на бутона дисплеят започва да мига и позволява промяна 

на заданието SP2, ако до 7 секунди не се натисне някакъв бутон се връща 

към нормална работа.  

up
  down  

 Редактиране на заданието 

 
 Изход от промяна на заданието SP2 

 Изход от режима се осъществява и ако в продължение на 3 секунди не се 

натисне някой бутон. 

2. Настройка на параметрите 

 

down    

 Натиска се и се задържа за влизане в режим НАСТРОЙКА 

НА ПАРАМЕТРИ. На дисплея се появява надпис “tune”.  

 
up

  down  
 С тези бутони се обхождат параметрите за настройка 

 
 Натиска се за редактиране на параметър 

up
  down  

 Променя се стойността на избрания параметър 

 
 Потвърждава се направената промяна 

 

 Когато на дисплея, обхождайки параметрите, се появи 

надпис End, се натиска този бутон и уредът излиза от 

режим НАСТРОЙКА НА ПАРАМЕТРИ 
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Параметър Описание Стойности Фабр. ст-ст 

Hot 
Зона на пропорционалност за SP1 (1). При 

позиционен закон има смисъл на хистерезис 

за SP1 (1). 

-19999999  

(дес. точка е 

според величината) 
 

HotP 
Период на ШИМ за SP1. При "0" - 

позиционен закон на управление. 
0127 секунди. 

 

Col 
Зона на пропорционалност за SP2 (2). При 

позиционен закон има смисъл на хистерезис 

за SP2 (2). 

-19999999  

(дес. точка е 

според величината) 

 

ColP 
Период на ШИМ за SP2. При "0" - 

позиционен закон на управление. 
0127 секунди. 

 

Alo 
Долна граница на алармата -19999999  

(дес. точка е според 

величината) 

 

Ahi 
Горна граница на алармата -19999999  

(дес. точка е според 

величината) 

 

AL d Закъснение на сработване на алармата 0100 секунди  

FiLt 
Коефициент на филтриране на входната 

величина.                  
 0.001.00 

 

3. Настройка на системни параметри 

 

 

  При подаване на захранване на уреда, се задържа бутона. 

Скритите параметри се появяват в началото на менюто с 

основни параметри. Достъпът до тях е възможен до изключване 

на уреда от захранването. 

! Да се променят с изключително внимание, защото тяхната промяна 

може да доведе до некоректна работа на уреда! 

 

Параметър Описание Стойности Фабр. ст-ст 

Filt2 Десетична точка на канал 1 0  100  

AdJ1 

Максимално изменение на входната 

величина в две поредни стойности, над 

което се извършва преинициализация на 

филтъра на входната величина. 

0  127  

(десетична точка 

според измерваната 

величина) 

 

AdJ2 

Максимално изменение на аналоговото 

задание SP1 в две поредни стойности, над 

което се извършва преинициализация на 

филтъра на входната величина. 

0  127 

(десетична точка 

според измерваната 

величина) 

 

Adt1 
Време, след което ще се извърши 

преинициализация на филтъра на входната 

величина при скок на сигнала над AdJ1. 
0  127 сек * 0.5  

Adt2 
Време, след което ще се извърши 

преинициализация на филтъра на SP1 при 

скок на сигнала над AdJ2. 
0  127 сек * 0.5  
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A P1 
Множителен коефициент за аналоговия 

изход * 
-1999  9999  

A P0 Офсет на аналоговия изход * -1999  9999  

Hi d 
Максимална стойност на дисплейваната 

величина. Необходимо е стойността да бъде 

съобразена с линеаризацията на входа 

-1999  9999 

(десетична точка 

според измерваната 

величина) 

 

Lo d 
Минимална стойност на дисплейваната 

величина. Необходимо е стойността да бъде 

съобразена с линеаризацията на входа 

-1999  9999 

(десетична точка 

според измерваната 

величина) 

 

DPnt Настройка на десетичната точка. ** 0  255  

 *Изчислението на аналоговия изход става по следната формула: 

0
1023*)(

)(*1
AP

LodHid

LodPVAP
Aout 




       , където 

PV   - измерена величина. 

1023  - обхват на DAC 

 

 **Десетичната точка се задава във следния формат: 

Положение на точката
на сегментите.

Не се използват. 
Желателно е да са нули.

x163264128 xxx

 

4. Добавяне на отместване на аналоговия вход 

 

 
  При подаване на захранване на уреда, се задържа бутона. 

up
   

  В нормален режим на работа при натискане на двата бутона 

едновременно се влиза в режим добавяне на отместване, като 

стойността която се настройва е с една разрядност по точна от 

колкото измерваната величина. 

up
  down  

 Промяна на стойността на отместването. 

Забележка! 

up
  down  

  Във всички режими на работа клавиатурата предоставя 

възможност за автоматично увеличаване или намаляване на 

стойностите чрез натискане и задържане на единия от двата 

бутона. 
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ГАРАНЦИОННА КАРТА 

 

Гаранционна карта № : ................................................. 

Гаранционен срок : ................................................. месеца 

Фабричен номер : ................................................. 

Стоката е закупена от : .................................................................. 

с фактура № : ............................../...... ....... 20........ г. 

 

ГАРАНЦИОННИ УСЛОВИЯ 

 

Гаранцията се състои в безплатна поправка на всички фабрични дефекти, които 

могат да се появят по време на гаранционния срок. Поправката се извършва, 

като в ремонтната база се представи настоящата гаранционна карта, с която е 

закупен уреда. Гаранцията не се отнася до повреда, причинена от лош транспорт, 

лошо съхранение, неправилно използване, природни стихии, неспазване на 

инструкцията за работа и случаите, когато е направен опит за отстраняване на 

дефекти от други лица. В тези случаи дефектът се отстранява само срещу 

заплащане. 

Обслужването в гаранционния срок и уреждане на рекламациите става съгласно 

действащото законодателство. 

ИЗВЪРШЕНИ ПОПРАВКИ В СЕРВИЗА 

 

Сервиз 
Дата на 

постъпване 

Поръчка 

номер 
Вид на извършения ремонт 

Дата на 

предаване 

Извършил 

ремонта 

 

 

 

 

     

 

Продавач:...................                                                                        Купувач:.................                                                                                                                                    

 

България, 4000 гр. Пловдив, ул. Мургаш 4 

Тел.: (+359 32) 642 519, 640 446 факс: (+359 32) 640 446 

www.microsyst.net e-mail: info@microsyst.net 
 

http://www.microsyst.net/
mailto:info@microsyst.net

